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Résumé

Ce travail étudie le problème de la régulation de la sortie pour un système de dimension infinie.

Plus précisément, un régulateur pour les systèmes hyperboliques à deux équations, dépendant du temps,

contrôlés par le bord est calculé. La régulation de la sortie est résolue en temps fini. De plus, les

perturbations peuvent agir dans le domaine spatial et affecter à la fois les conditions au bord et la sortie

à contrôler. Dans cet exposé, la sortie à contrôler est ponctuelle et peut être située soit à la frontière, soit

en n’importe quel point du domaine spatial. La solution de ce problème de régulation par un contrôle

dépendant du temps apporte également un avantage au problème, puisque la solvabilité des équations

du régulateur ne dépend pas des modes propres du modèle de signal. Dans ce travail, les équations du

régulateur ont une solution pour n’importe quel modèle de signal. Un exemple numérique illustre le calcul

effectif du régulateur et la régulation à temps fini.
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